00~ &b

Componentes

Soparte universal

Confecciétm de resortes

Soporte fijo

Varilla graduada

Lanzador de provyectiles por gravedad
Fole articulada

DinamGmetro

Fesas ranuradas

Fortapesas

Disparador a resorte

Medicion de anaulos

Medicibtn de longitudes

Centro de masa v momento de inercia
BEalanza de platillos

Superposicidton de movimientos

Cuerpos planos para determinacién de centros de gravedad
Carro mévil

Fista para cantidad de movimiento
Motor de corriente continua
Accesorio para movimiento arméonico simple
Dispositivo para plano inclinado

11



Guias para el profesor

1 Levy de Hoaolke

2 Composiciéon de fuerzas

> Centro de gravedad de un cuerpo

4 Equilibrio de cuerpes suspendidos

2 Egquilibrio de cuerpos apovadaos

6 Equilibrio de momentos

/7 Equilibrio en la palanca

B Eguilibrio en la polea fija

? Equilibrio en la polea movil

10 Eguilibrio en el plano inclinado

11 Coeficiente de ro-mamiento

2 Centro de masas de un sistema de cuerpos
17 Calda de un cuerpo

18 Superposicitn de movimientos

15 Superposiciédn de movimientos

16 Superposiciétn de movimientos

17 Tiro oblicuo

18 Tiro horizontal

17 Movimiento arménicno simple

<0 Movimiento armonico simple. Vectores velocidad v aceleracion
2l Leves de Newton

;2 lLeves de Newton

23 lLeyves de Hewton

4 Fendulo simple

0 Féndulo elastico

6 Féndulo fisico

27 Resonanclia

B8 Coeficiente de restitucidén

<7 Transfaormacion de la enerqgla

0 Transformacifn de la eneraia

1 ITransformacibn de la enerqgia
Transformacion de la energla

Sy Conservacifdn de la cantidad de movimiento
4 Medicidm dinamica de masas

20 lelémetro

b Duna para interiores

I Cuana para exteriores

‘B Inclindmetro
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Gufias para el alumno

l.exy e Hlooke

Composioitm de fuaer 2as

Centro de agravedad de un caerpio
Faouilibrin de cuerpos suspendidos
Fgunilibrain de cuerpos apoyados
Fonalabey 20 de momentos

Eaquilibrio en la palanca
Equitilibrio en 1la polea fiija
Equilibrio en la polea movil
Equilibrio en el plano inclinado
(oeficiente de rozamiento

Ceontro de masas de un sistema de cuer pons
Cajda oz vy cuer o

SGuper posicion de movaimientos
Guperposicion de movimientos

Super posicion de movimientos

Tiro ooblicuo

fire horyrzontal

Movimiento armnico sitmple

Movimiento armOonico simple. Vectores velorc

Ll eves de HNewton

| gves e Newlbon

. eves de Newton

Féndulo simple

Feéandulo elastico

Féndulo fisico

Resonanc ia

Coefiviente de restitucion
fransformacion de la eneragla
Transformaciton de la eneragla
Transformacion de la energia
Tranaformacibdn de la enerala
Conservacidn de la cantidad de movimiento
Medicién dinamica de masas
Telémeti o

Cufma para interiores

Cuna para exteriores
Inclindmetro

1l

Y

Arelerac1aon
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