
Table des matières 
UnlveAldad Naclonal de Entre ~i~~ 

Fac"f'ad lngenleria 

. ~ , - ~~ C~ 

~ ~ - 
~~~ - .~ ~ 

Les au t eur s  ( L i s t e  aZphabétiquel . . . . . . . . . . . . . . . .  .V I11 

Les au t eur s  par artictes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  IX 

INTRODUCTION: PRODUCTIQUE ET QUALITE 
J:C. PRUVOST. . . . . . . . . . . . . . . . .  

Le quadrivium d e s  temps modernes : productique,  
innovat ion ,  modernisat ion,  q u a l i t é  0 La producti-  
que : d é f i n i t i o n  e t  h i s t o r i q u e  0 La q u a l i t é  : dé- 
f i n i t i o n  et h i s t o r i q u e  0 Quelques p o i n t s  d e  com- 
paraison 0 Conclusion 

1, SPECIFICATION ET COMMANDE DES ATELIERS FLEXIBLES 

UTILISATION DES RÉSEAUX DE PETRI 
H. ALLA, P. LADET. . . . . . . . . . . . . . . . . .  1.9 

0 Niveaux d e  complexi té  - réponse d e s  o u t i l s  Fra- 
phigues O La v i e  d e  l ' a t e l i e r  f l e x i b l e  - p o s s i b i l i t é s  
et l i m i t e s  d e s  o u t i l s  graphiques 0 Bibl iographie  

2, CONCEPTION ASSISTÉE PAR ORDINATEUR DES SYSTÈMES 

MÉCANIBUES 
G. ANDREWS, C. VIBET . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  33 

0 In troduct ion  0 organisa t ion  d e s  programmes d e  CAO 
0 Opérations de  syn thèse  0 Conclusion O Bibliographie 

3 .  APPROCHE MÉTHODOLOGIQUE DE LA CONCEPTION D'UN 

SYSTÈME D'ASSEMBLAGE EN PRODUCTION AUTOMATISÉE 
A. BOURJAULT 

0 In troduct ion  O Conception d e s  systèmes d'assemblage 
en  production automatisée O Elaboration a u t m a t i q u e  des  
séquences opérato ires  d'assemblage O Conclusion B ib l i o -  
graphie 





9. LA PRODUCTIQUE ET L'ENSEIGNEMENT 
C. V I B E T . .  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  113 

0 In troduct ion  0 Impl ica t ions  d e  l a  production 
automatisée 0 La robo t ique  0 L'enseignement en 
p r d u c t i q u e  0 Conclusion Bibl iographie 

10. MANIPULATEURS ÉVOLUÉS A PEU DE DEGRÉS DE LIBERTE 
T.B. WANG, P. PRACHT, M. DAHAN. . . . . . . . . . . . . . . .  131 

O Infzoduction 0 Synthèse d e  mécanismes O Méthode 
d e  syn thèse  O Manipulateur s p a t i a l  à un  degré d e  
l i b e r t é  O Manipulateur d e  p a l e t t i s a t i o n  0 Conclu- 
s i o n  O Bibliographie 

ETUDE DE CAS: INTÉRÊT ET LIMITES DE LA PRODUCTIQUE 
J.-C. PRUVOST. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  143 

O In troduct ion  0 Le produi t  B r é a l i s e r  O L ' o b j e c t i f :  
r éduc t ion  des  coû t s  d e  cons t ruc t i on  0 Conception d e s  
machines d e  production 0 La conception de  l ' a u t m a t i -  
sa t i on  0 Méthodes d ' é t u d e  employées pour l 'au tomat i -  
sa t i on  O Le choix  de  l ' a u t m a t i s e u r  0 Matér ie l s  e t  
l o g i c i e l s  du système d 'automat isa t ion  0 Le p r i x  d e  
1 ' a u t m a t i s a t i o n  0 L'automatisat ion e s t - e l l e  techno- 
logiquement ind ispensable  ? O  Les l i m i t e s  d e  l a  pro- 
duc t ique  


	25420001.jpg
	25420002.jpg
	25420003.jpg

